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(57) Abstract: The invention relates to a device for visual positioning of the type comprising a fixed scale (2), arranged on a base 
(1), defining an axis (Y), for pointing at a first landmark (5), at least two moving scales (6, 7), generating the axes (X, Z), concurrent 
with the axis (Y), for pointing at other landmarks (10, 13), jointed about an assembly piece (22), fixed to the base (1), provided with 
a hole (14) in the centre thereof, at least one steerable plate (15) or a steerable prism on a pivot, inserted in a fixed manner into said 
hole (14). Said plate (15) or said prism permits a simultaneous direct sighting of the first landmark (5) and a reflected sighting of at 
least one of the other landmarks (10, 13). The invention is characterised in comprising means for facilitating and speeding up the 
positioning of the axes (X, Y, Z), following or simultaneous to the orientation of the plate (15) or prism. 
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(57) Abrege : Dispositif de positionnement a vue, du type comportant une regie fixe (2) montee sur une embase (1) dSfinissant un 
axe (Y), destine a etre points vers un premier amer (5), au moins deux regies mobiles (6, 7) materialisant des axes (X, Z) concourants 
avec l'axe (Y) destines a etre pointed vers d'autres amers (10, 13), articulees autour d'une piece d'assemblage (22) fixee a l'embase 
(1) pourvue en son centre d'une perforation (14), au moins une plaquette (15) orientable ou un prisme orientable mont6 sur un pivot 
ins<Sr6 de facon amovible dans ladite perforation (14), ladite plaquette ( 15) ou ledit prisme permettant simultanement une visee directe 
du premier amer (5) et une visee reTlechie d'au moins un des autres amers (10, 13), caractens6 en ce qu'il comporte des moyens pour 
faciliter et abr6ger le positionnement des axes (X, Y, Z) a la suite de ou simultanement a l'orientation de la plaquette (15) ou du 
prisme. 
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Dispositif de positionnement a vue 

La presente invention concerne les dispositifs ayant pour objet de se 
positionner a vue selon la methode des arcs capables, permettant a la fois 
d'observer les 6carts angulaires entre les amers et le report de la position 
correspondante sur la carte. 
5 Le dispositif suivant I'invention est un perfectionnement de Tinvention 

decrite dans les documents FR-A-1 450 588 et US-A-3 410 642. 

Pour la s6curite de la navigation, il est hors de question de ne se 
reposer que sur les technologies 6lectroniques de positionnement. Malgre une 
apparente precision, un systeme automatique peut donner des indications 

10 fausses difficilement decelables a I'interieur du systeme lui-meme. II reste 
tributaire d'emissions de signaux sujettes a des pannes ou a des anomalies de 
propagation. Uutilisateur s'expose a des erreurs de concordance des systemes 
de coordonnees utilises. Uappareil r£cepteur peut etre endommage, tomber a 
Peau. II demeure done necessaire de pouvoir recouper les informations provenant 

15 de plusieurs systemes ind6pendants (radionavigation, navigation astronomique, 
estime, lignes de sonde, relevements). 

En vue d'une terre, en droit de ne plus croire que ce qu'il voit lorsque 
les dangers se multiplient, le navigateur d6tourne de la pratique du point par 
relevements, du fait des apparentes facilites offertes par les dispositifs 

20 electroniques, rencontre souvent des difficultes pour determiner les corrections 
du compas ou du champ magnetique terrestre, les appliquer est ou ouest, lire et 
reporter les relevements. Au pire, il additionne les erreurs, au mieux, il additionne 
les impr6cisions. 

Peu onereux, inder§glables, ne necessitant aucune source d'energie, 
25 les dispositifs purement optiques et manuels mettent Tutilisateur a Tabri de telles 
erreurs ou incertitudes. Plus qu'un controle de vraisemblance des autres 
systemes utilises, ils permettent un positionnement extremement fiable et precis. 
Leur simplicity a toute sa place a bord au cote des technologies sophistiquees a 
base d'electronique. 

30 Un probteme pos6 lors de Tutilisation de ces dispositifs optiques 

reside dans les difficultes rencontrees pour observer en vision r6flechie. 

Le dispositif decrit dans FR-A-1 450 588 et US-A-3 410 642 y remddie, 
et permet & la fois Tobservation de la position et son report sur la carte. II est 
essentiellement constitue de trois regies transparentes orientables, superposees, 

35 munies chacune d'un guidon d'extr^mite, et d'une plaquette (miroir) pivotant 
perpendiculairement au plan des regies a intersection de leurs axes de visee. 



WO 2004/088247 



2 



PCT/FR2004/000732 



La plaquette presente des portions transparente et reflechissante, un bord 
vertical de la portion transparente etant align§ avec Paxe de rotation de la 
plaquette et des regies. 

L'observation se fait en deux temps, en se fondant sur deux amers 
5 lateraux situes de part et d'autre d'un amer central. L'image dans le miroir d'un 
premier amer lateral est amende sur Tamer central place en visee directe sur 
Paxe central, par orientation du miroir sur pivot, puis Paxe lateral est aligne sur 
Paxe central en le recherchant dans le miroir de la plaquette et en superposant 
les deux guidons, ^operation est rep6tee pour le second amer lateral. 

10 L'alignement de la regie laterale ne modifie pas Porientation prealable 

du miroir, puisque la piece d'assemblage des trois regies constitue une 
crapaudine pour la plaquette sur pivot et est solidaire de la regie centrale. 

Les axes §tant fixes en position par des boutons de serrage, on retire 
la plaquette sur pivot amovible pour appliquer les axes sur la carte, en les faisant 

15 passer par les points situant les amers correspondants, et on pointe la position 
du bateau & leur intersection dans Porifice de la crapaudine. 

Des brevets US-A-4 245 393 et US-A-4 383 372 ont ete d§livres a une 
invention permettant Pobservation simultan6e des trois amers par un dispositif 
analogue au pr6c6dent par certains aspects. 

20 Ces documents decrivent deux modes de realisation. Le premier a 

pour particularite de se dispenser de miroir. Le second comporte pour observer 
en vision reflechie non pas un seul miroir au centre, mais un miroir de type 
sextant sur chacune des regies laterales et deux miroirs cibles sur la regie 
centrale, renvoyant les images dans un oeilleton commun sur Parriere de la regie 

25 centrale. 

Le dispositif sans miroir souffre d'une precision insuffisante, Pceil ne 
pouvant se positionner exactement au point de convergence et viser a la fois 
selon les trois axes de fagon satisfaisante. Dans Pautre cas, la multiplication des 
miroirs ajoutee au passage oblige par un oeilleton reduit considerablement le 

30 champ de la vision. 

La configuration a un seul miroir place & P intersection des trois axes de 
visee pr6conisee par FR-A-1 450 588 et US-A-3 410 642 permet 
avantageusement, pour trouver et conserver Pimage dans le miroir, de n'avoir 
recours qu'& une seule reflexion. Elle permet pour ce meme avantage de se 

35 dispenser de Pceilleton puisque la limite entre sa partie transparente et sa partie 
r§fI6chissante en fait office pour viser selon les trois axes. 
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Le but de Tinvention est de proposer un perfectionnement de ce 
dispositif visant a en faciliter I'utilisation, et § abreger la duree necessaire pour le 
relevement d'une position. 

A cet effet I'invention a pour objet un dispositif de positionnement a 
5 vue, du type comportant une regie fixe montee sur une embase d§finissant un 
axe (Y), destine a etre points vers un premier amer, au moins deux regies 
mobiles materialisant des axes (X, Z) concourants avec I'axe (Y) destines a §tre 
pointes vers d'autres amers, articulees autour d'une piece d'assemblage fixee & 
Tembase pourvue en son centre d'une. perforation, au moins une plaquette 
10 orientable ou un prisme orientable monte sur un pivot insert de fa?on amovible 
dans ladite perforation, ladite plaquette ou ledit prisme permettant simultanement 
une vis6e directe du premier amer et une visee refl6chie d'au moins un des 
autres amers, caracteris6 en ce qu'il comporte des moyens pour faciliter et 
abreger le positionnement des axes (X, Y, Z) a la suite de ou simultanement a 
15 I'orientation de la plaquette ou du prisme. 

Ladite regie fixe peut etre placee entre deux regies mobiles. 

Lesdits moyens pour faciliter et abreger le positionnement des axes 
peuvent etre constitues par une couronne gradu§e menagee sur la peripherie de 
Tembase. 

20 Lesdits moyens peuvent etre constitues par des moyens permettant 

d'asservir la rotation desdites regies mobiles & la rotation de I'au moins un(e) 
plaquette ou prisme. 

Lesdits moyens permettant d J asservir la rotation des regies mobiles a 
la rotation de Tau moins un(e) plaquette ou prisme peuvent alors comporter des 
25 secteurs crantes portes par les regies mobiles, des roues crantees associees 
auxdits secteurs crantes, et au moins une roue crantee pouvant etre rendue 
solidaire de la plaquette ou du prisme et associee a au moins un pignon pouvant 
etre engrene a Tun ou Tautre des secteurs crantes. 

Le dispositif peut comporter un nombre de plaquettes ou prismes, de 
30 roues crantees et de pignons egal au nombre de regies mobiles. 

Ladite plaquette peut comporter une partie evidee dont un bord est 
situ§ sur Taxe d'articulation des regies mobiles et une partie ref!6chissante sur au 
moins une de ses faces. 

Ladite plaquette peut etre a la fois transparente et r§flechissante sur 
35 toute sa surface. 
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Lesdites regies peuvent comporter des guidons situes sur lesdits axes. 

Comme on I'aura compris, la presente invention a done pour objet des 
moyens d'associer ['orientation des regies mobiles & celle de la plaquette formant 
miroir ou du prisme de fa?on simple et efficace pour trouver ais§ment, voire 
5 automatiquement, le guidon de la r§gle mobile dans le champ du miroir. Cela 
permet de faciliter et d'abr6ger le releve de la position. Le raccourcissement de la 
dur6e du retevement permet de diminuer les erreurs pouvant provenir d'une 
variation sensible de la position du bateau pendant reparation de relevement 
elle-meme. 

10 Selon un premier mode de realisation, I'orientation du miroir ou du 

prisme n'etant pas assujettie & celles des regies, une couronne graduee 
imprimee sur I'embase solidaire de la regie fixe et sur laquelle les regies mobiles 
pivotent, permet de disposer I'axe de la regie mobile symetriquement de I'axe de 
la regie fixe par rapport au miroir ou au prisme, pour y trouver facilement son 

15 guidon et parachever Palignement de la regie si necessaire. 

Selon un deuxieme mode de realisation, le dispositif suivant invention 
comporte un mecanisme d'asservissement de Porientation de chaque regie 
mobile & celle du miroir ou du prisme, par exemple par roues et secteurs relies 
sans glissement par crantages ou d'autres dispositifs jouant le meme role, que ce 

20 soit par friction de materiaux adhesifs ou encore par courroies. 

L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit, 
donnee en reference aux figures annex6es suivantes : 

- la figure 1 qui represente, vu en perspective, le principe general d'un 
dispositif auquel s'applique l'invention ; 

25 - la figure 2 qui represente, vu de dessus, un premier exemple de 

dispositif selon invention ; 

- la figure 3 qui represente, vu de dessus, un deuxieme exemple de 
dispositif selon Tinvention ; 

- la figure 4 qui represente vu de profil un detail du dispositif de la 

30 figure 3. 

La figure 1 rappelle le principe general de la conception d'un dispositif 
que Nnvention vise a ameliorer. II comporte une embase circulaire 1 portant une 
regie fixe centrale 2 dont un bord rectiligne 3 d§finit un axe fixe Y. Uextremite de 
la r&gle fixe 2 porte un guidon 4 place sur Taxe Y et destine a la visee d'un 
35 premier amer 5 dit amer central. Articulees autour de la region centrale de 
Pembase 1 et pouvant tourner autour d'un axe T passant par le centre de 
Ternbase 1, se trouvent deux regies mobiles laterales 6, 7 superpos§es. La 
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premiere regie mobile 6 a un bord rectiligne 8 definissant un axe X et porte a son 
extremite un guidon 9 plac§ sur Taxe X pour la visee d'un premier amer lateral 
10. La deuxieme regie mobile 7 a, de meme, un bord rectiligne 11 definissant un 
axe Z et un guidon 12 plac6 sur Taxe Z pour la visee d'un deuxieme amer lateral 
5 13. L'embase 1 comporte en son centre, a la crois6e des axes (X, Y, Z), un 
orifice 14 dans lequel peut etre ins6ree a rotation une tige portant une plaquette 
15. Cette plaquette 15 est de preference ovale (comme repr6sente) plutot que 
rectangulaire, pour augmenter le champ de vision lors de la visee et diminuer la 
prise au vent. Elle comporte un evidement 16 permettant la visee directe de 

10 Tamer central 5, et dont un cote 17 coincide avec Taxe T. Le restant de la 
plaquette 15 est constitue par une surface reflechissante 18 ou peuvent se 
refleter les amers lateraux 10, 13. Cette plaquette evidee/reftechissante 15 
pourrait etre rernplacee par un autre type de dispositif assurant les memes 
fonctions, tel qu'un prisme ou une plaquette uniformement semi-transparente. Le 

15 mode d'utilisation de ce dispositif a ete rappele en introduction de ce texte. 

Sur les figures 2 et 3, la plaquette 15 a ete omise pour plus de clarte. 
Selon la premiere variante de ('invention, representee sur la figure 2, la 
peripherie de l'embase 1 porte une couronne graduee 19 permettant de 
determiner le decalage angulaire entre I'axe Y d'une part et la plaquette 15, I'axe 

20 X et I'axe Z d'autre part. De cette fagon, lorsque I'utilisateur a determine la 
position angulaire de la plaquette 15 qui lui permet de superposer I'amer central 5 
avec le reflet de Tun des amers lateraux 10, 13, la couronne graduee lui permet 
de lire la valeur de Tangle 0 que forment Taxe X et la plaquette 15. L'utilisateur 
place ensuite celle des regies mobiles 6, 7, qui correspond £ Tamer lateral 10, 13 

25 qui a ete vise, a la position angulaire 29. Normalement, il devrait alors obtenir 
immediatement la superposition du guidon 9, 12 correspondant avec Tamer 
central 5. Au plus, seul un teger ajustement de la position angulaire de la regie 
mobile 6, 7 est necessaire pour parfaire le reglage. Cette operation simple 
permet de raccourcir le temps consacre a la visee fine des amers lateraux 10, 13. 

30 Apres chaque visee, la position de la regie mobile 6, 7 correspondante est 
bloqu6e sur l'embase 1 au moyen d'une molette 20, 21. Puis la plaquette 15 est 
retiree de Torifice 14, et le dispositif est place sur la carte de fagon que les axes 
X, Y, Z passent chacun par les positions de leurs amers respectifs 10, 5, 13. La 
position du bateau est donnee par Templacement sur la carte du centre de 

35 Torifice 14. 

Selon le deuxieme mode de realisation, repr6sente sur les figures 3 et 
4, la rotation des regies mobiles 6, 7 est en alternance asservie a celle de la 
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plaquette 15. De cette facon, la position angulaire correcte de chaque regie 
mobile 6, 7 est obtenue simultanement a I'obtention de la superposition de Tamer 
central 5 avec le reflet de I'amer lateral 10, 13 correspondant, et aucun 
ajustement n'est necessaire. 
5 Selon un exemple non limitatif, la piece d'assemblage 22 des regies, 

dont la partie superieure sert de crapaudine a la plaquette 15, est representee 
d'un meme diametre que les extremites des regies mobiles 6, 7 glissant Tune sur 
I'autre et comportant un secteur crante 23. Ces secteurs crantes 23 sont 
associes a leur niveau a des roues crantees 24 de meme diametre. La plaquette 

10 orientable 15 est solidaire d'une roue crantee 25 associee a un pignon 26. Ms 
sont dimensionnes par exemple dans le rapport un sur deux. Le pignon 26 
solidaire de son axe a deux positions possibles par translation selon son axe, 
interchangeable lorsque les axes X et Z sont superposes. II reste engrene avec la 
roue crantee 25 dans Tune ou I'autre position. La translation a pour but 

15 d'embrayer le secteur crante de Tune ou I'autre regie 6, 7 avec I'axe du pignon 
26. Pour changer de regie mobile 6, 7 apres la premiere observation, on 
superpose a nouveau les axes lateraux X et Z. La remise en position de la 
plaquette 15 se fait avec I'axe lateral X et I'axe central Z superposes. Sa surface 
reflechissante 18 est avantageusement menagee sur les deux faces de la 

20 plaquette 15 pour ne pas devoir la retourner. Le mecanisme est de preference 
partiellement carene par un carter (non represents) solidaire de la piece 
d'assemblage des regies mobiles 6, 7 et de I'embase 1 sur la regie centrale 2. 
Le carter passe sous la roue crantee 25 de la plaquette 15 et sous le pignon 26 
quelle que soit sa position. Ce carter comporte, ainsi que I'embase 1 , un palier 

25 pour I'axe commun au pignon 26 et aux roues crantees 24. 

L' observation se fait en deux temps, la plaquette 15 entraTne I'une ou 
I'autre des regies mobiles 6, 7 jusqu'a superposition de I'amer central 5 et du 
guidon central 4 en visee directe avec I'amer lateral 10 ou 13 et du guidon lateral 
9 ou 12 en visee reflechie. Les deux regies mobiles 6, 7 etant fixees en position 

30 par les molettes 20, 21 et la plaquette 15 etant 6tee, on fait passer les trois axes 
X, Y, Z par les positions correspondant sur la carte aux amers 5, 10, 13 
observes, et on introduit le crayon dans I'orifice 14 de la crapaudine pour pointer 
la position a leur intersection. 

Le perfectionnement porte egalement sur la plaquette 15 qui a 

35 essentiellement pour fonction d'assurer simultanement une vision directe et une 
vision reflechie ainsi que de materialiser les axes de visee a leur intersection. 
Sauf usage d'un materiau semi-transparent (a la fois transparent et reflechissant) 
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ou cTun prisme permettant simultan6ment les deux visions de fagon satisfaisante, 
selon un mode de realisation non limitatif, le champ de vision directe a pu 
avantageusement etre r6duit au benefice du champ de vision r6flechie, en 
etendant la surface r6f!6chissante 18 des deux cotes de Paxe T. La surface 
5 reflechissante 18 est de preference presente des deux cdtes de Paxe menageant 
& la vision directe une ou plusieurs surfaces 16 transparentes ou evidees, Paxe 
de vision directe restant materialise par la limite 17 entre partie transparente 16 
et partie reflechissante 18. Les premieres utilisations peuvent etre facilities, le 
temps d'en acquerir Phabitude, par une plaquette 15 plus grande dont le principal 

10 inconvenient est la prise au vent. 

Les axes X, Y, Z ne pouvant etre appliques de toute leur longueur sur 
la carte, les regies 5, 6, 7 6tant superposees, mieux que par transparence ou a 
travers une rainure, leurs axes materialises par un des c6tes 3, 8, 11 des regies 
2, 6, 7 decoupe verticalement peuvent etre superposes aux amers 5, 10, 13 sur 

15 la carte sans erreur de parallaxe. Cela permet aussi de s'aider d'epingles pour 
guider la recherche de conjonction du passage des trois axes X, Y, Z par les trois 
amers 10, 5, 13. 

Les regies 2, 6, 7 sont de preference de longueurs tegerement 
differentes pour les orienter sur un meme axe sans venir en butee sur les 

20 guidons 4, 9, 12. 

Selon un mode non limitatif de realisation ou d'utilisation du dispositif 
suivant Pinvention, Pobservation se fait sur trois amers 5, 10, 13 en deux temps, 
de part et d'autre de Tamer central 5, Pobservation d'amers supplementaires se 
faisant par de nouvelles operations. Sans sortir de Pesprit de cette invention 

2 5 Padjonction d'une ou plusieurs regies supplementaires est possible pour 
observer des amers supplementaires en une meme operation. 

^observation simultanee des trois amers 5, 10, 13 est §galement 
possible conformement & ('invention en superposant deux plaquettes orientables 
independamment Tune de Pautre, les reperes de visee en extremite de regies 

30 etant avantageusement sureleves pour, en toute rigueur, viser dans deux plans 
paralleles. La plaquette inferieure est en deux parties assemblies sur un tube 
au centre est montee sur pivot de section annulaire. Elle admet le passage du 
pivot cylindrique de la plaquette superieure dans son axe de visee et dans son 
pivot. 

35 L'association de la rotation des plaquettes a cede de la regie mobile 

correspondante se fait de la meme fagon a Taide de la couronne crantee. 
Uasservissement de Porientation des regies mobiles a celle de leur plaquette 
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munie chacune cTune roue d'entraTnement est obtenu par un m6canisme 
analogue a celui schematise sur la figure 4, independant pour chaque regie et 
dispose de chaque cote de la regie fixe, les regies mobiles etant redessinees 
pour que cette nouvelle disposition n'entrave pas leur orientation. 
5 D'autres dispositifs d'asservissement de la position des regies mobiles 

a Torientation de la ou des plaquettes que celui qui a 6te decrit sont 
envisageables. De tels dispositifs pourraient par exemple utiliser des courroies ou 
des surfaces de friction et non plus des crantages. 

Le dispositif peut, sans sortir des limites de Tinvention, accueillir des 

10 graduations destinees & d'autres usages que le positionnement par la m6thode 
des arcs capables, tels que compas de proportion ou rapporteurs. 

Dans la variante qui a 6te decrite et representee, les regies mobiles 
encadrent la r£gle fixe (qui est venue de matiere avec Tembase mais pourrait 
aussi etre une piece rapportee sur Tembase). Mais cette disposition n'est pas 

15 obligatoire : les rdgles mobiles pourraient tr£s bien etre situees du rneme cot6 de 
la regie fixe. II ne serait alors plus justifie de parler d' « amer central » et 
d' « amers lateraux », mais on pourrait parler alors, en general, de « premier 
amer » pour designer Tamer vise par Taxe de la regie fixe et d 1 « autres amers » 
pour designer les amers vises par les axes des regies mobiles. 
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REVINDICATIONS 

1 . Dispositif de positionnement a vue, du type comportant une regie 
5 fixe (2) montee sur une embase (1) definissant un axe (Y), destine a etre pointe 

vers un premier amer (5), au moins deux regies mobiles (6, 7) materialisant des 
axes (X, Z) concourants avec I'axe (Y) destines a etre pointes vers d'autres 
amers (10, 13), articulees autour d'une piece d'assemblage (22) fixee a I'embase 
(1) pourvue en son centre d'une perforation (14), au moins une plaquette (15) 

10 orientable ou un prisme orientable monte sur un pivot insere de facon amovible 
dans ladite perforation (14), ladite plaquette (15) ou ledit prisme permettant 
simultanement une visee directe du premier amer (5) et une visee reflechie d'au 
moins un des autres amers (10, 13), caracterise en ce qu'il comporte des moyens 
pour faciliter et abreger le positionnement des axes (X, Y, Z) a la suite de ou 

15 simultanement a I'orientation de la plaquette (15) ou du prisme. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que ladite regie 
fixe (2) est placee entre deux regies mobiles (6, 7). 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que lesdits 
moyens pour faciliter et abreger le positionnement des axe (X, Y, Z) sont 

20 constitues par une couronne graduee (19) menagee sur la peripherie de 
I'embase (1). 

4. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 3, caracterise en ce 
que lesdits moyens sont constitues par des moyens permettant d'asservir la 
rotation desdites regies mobiles (6, 7) a la rotation de I'au moins un(e) plaquette 

25 (15) ou prisme. 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce que lesdits 
moyens permettant d'asservir la rotation des regies mobiles (6, 7) a la rotation de 
I'au moins un(e) plaquette (15) ou prisme comportent des secteurs crantes (22) 
portes par les regies mobiles (6, 7), des roues crantees (24) associees auxdits 

30 secteurs crantes (22), et au moins une roue crantee (25) pouvant etre rendue 
solidaire de la plaquette (15) ou du prisme et associee a au moins un pignon 
(27) pouvant etre engrene a I'un ou I'autre des secteurs crantes (22). 
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6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en ce qu'il comporte 
un nombre de plaquettes (15) ou prismes, de roues crantees (25) et de pignons 
(26) egal au nombre de regies mobiles (6, 7). 

7. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 6, caracterise en ce 
5 que ladite plaquette (15) comporte une partie §vid§e (16) dont un bord (17) est 

situe sur I'axe d'articulation (T) des regies mobiles (6, 7) et une partie 
reflechissante (1 8) sur au moins une de ses faces. 

8. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 6, caracterise en ce 
que ladite plaquette (15) est a la fois transparente et reflechissante sur toute sa 

10 surface. 

9. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 8, caracterise en ce 
que lesdites regies (2, 6, 7) comportent des guidons (4, 9, 12) situes sur lesdits 
axes (Y, X, Z). 
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